République Algérienne Démocratique et Populaire
Ministere de I’enseignement supérieur et de la recherche scientifique

Université ahmed zabana de Relizane
Département : d’Electrotechnique et automatique

Faculté des sciences et technologie
Module : Systemes asservis

Option : Electrotechnique

Année Universitaire : 2021/2022

Fiche TDN: 02

Exercice N°1 :

Soit un systéme hydraulique dont le schéma bloc est représenté a la figure (3)
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FIG. 3 : Systeme hydraulique
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1) Trouver la fonction de transfert G(p) = % du systéme.

2) Donner la réponsey(t) de ce systéme si le signal d’entrée R(p) est un échelon unitaire.

Exercice 02:
En négligeant les transitoires électriques, un moteur a courant continu peut étre représenté par le schéma fonctionnel

(bloc diagramme) ci-dessous :
1) Calculer la Fonction de Transfert entre u(p) et Q(p) en supposant C(p)=o.

2) Calculer la Fonction de Transfert entre C(p) et Q(p) en supposant u(p)=o.
3) Exprimer Q(p) en fonction de u(p) et de C(p).
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Exercice N° 3:

Simplifiez le schéma bloc et trouvez la fonction de transfert %
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Exercice N°4 : Soit les fonctions de transfert en boucles fermées suivantes :
e En utilisant le critéere de Routh , étudier la stabilité des processus représentés par ces
fonctions de transfert ( K est un parametre réel positif variable ) .
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Exercice N°5 : On considere un systéme de fonction de transfert en boucle ouverte G(p)
définir par :
K

G(p) = ot avecK>0

e Déterminer al’aide du critere de Routh les conditions de stabilité de ce systéme en boucle
fermée lorsqu'’il est placé dans une boucle d’asservissement a retour unitaire .

Exercice N°6:Soit un moteur a courant continu illustré par la figure (4) :

FIG. 4 : Moteur a courant continu

- vaet ia: sont respectivement la tension et le courant d’induit.

- RaetLa: sont respectivement la résistance et I’inductance de I’induit.
- Vb : étant la force électromotrice interne du moteur a courant continu.
- :représente la vitesse de rotation.

- 6 :est’angle du rotor la position.

- Cm: est le couple produit par le moteur.

- J: moment d’inertie du moteur.

- b :coefficient de frottement visqueux.

1) Trouvez la fonction de transfert G(p) = %OU ;
de ,
w = P v, = Ky, Cm = Kp i,




