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Exercice 01
Soit 
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(4, 6, -5) et 
[image: image2.wmf]B

(3, 2, -8) calculer : 
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Exercice 02
Deux points A et B, ont pour coordonnées cartésiennes dans l’espace : A(2, 3 -3), B( 5, 7, 2). Déterminer les composantes du vecteur 
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ainsi que son module, sa direction et son sens.
Exercice 03

Déterminer le vecteur unitaire de la somme des trois vecteurs suivants
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= 4i+6j-5k , 
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= -3i+3j+4k , 
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= 2i-2j+2k
Exercice 04
Soit les points A(1, 2, -1), B(0, 3, 4) et C(-2, 2, 1)

Déterminer le point D(x, y, z) tel que CD le vecteur unitaire du vecteur AB.  
Exercice 05
On donne : 
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= 2i – j + 5k,  
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= -3i + 1,5j- 7,5k , 
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= -5i + 4j + k
1) Calculer 
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* 
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  et   
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 EMBED Equation.3  [image: image22.wmf]Ù
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2) sans faire de représentation graphique que peut-on dire du sens et de la direction du vecteur 
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par rapport à  
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Exercice 06
Déterminer 
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de manière que les vecteurs 
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1

 et 
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2

 soient orthogonaux 
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= 3i+2j-k , 
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2

= 
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i+3j+4k
Exercice 07

On donne 
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= -i+5k   et  
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= 4i+yj+zk
Déterminer y et z pour que les vecteurs
[image: image34.wmf]A

et 
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 soient colinéaires.  
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