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2.1 Critère énergétique
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2.2 Critère d’intensité des contraintes
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2.3 Concentration des contraintes au voisinage des défauts
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2.4 Equilibre énergétique de Griffith
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5. Cinématiques de rupture et champs des contraintes

 Trois modes de chargements pouvant s’appliquer à une fissure:

 Pour un mode mixte, on a en général:
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2.5.1 Champs de contraintes au voisinage du fond de fissure en mode I

Mode I: Ouverture
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2.5.1 Champs des déplacements au voisinage du fond de fissure en mode I

Mode I: Ouverture
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2.5.2 Champs des contraintes au voisinage du fond de fissure en mode II

Mode II: Glissement plan
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2.5.2 Champs des déplacements au voisinage du fond de fissure en mode II

Mode II: Glissement plan
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Mode III: Glissement anti-plan
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: Module de cisaillement
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2.5.3 Champs des contraintes et des déplacements au voisinage du fond de 

fissure en mode III
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2.6 Expression utiles du facteur d’intensité de contraintes

Cas d’une fissure dans un milieu infini
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Fissure de longueur 2a dans une plaque infinie

Problème de Griffith

Fissure inclinée de longueur 2a dans une plaque infinie
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2.6 Expression utiles du facteur d’intensité de contraintes

Cas d’une fissure dans un milieu infini
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2.6 Expression utiles du facteur d’intensité de contraintes

Cas d’une fissure dans un milieu infini
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2.6 Expression utiles du facteur d’intensité de contraintes

Cas d’une fissure dans un milieu infini
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